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INVESTIGACION EN TECNOLOGIAS DE VISION ARTIFICIAL E IOT PARA LA GESTION
DE PLAGAS DE INSECTOS EN LA FABA

IFSBAERAP)c ccntra en el estudio y experimentacién de técnicas y herramientas de visién

artificial que permitan, junto a otras tecnologias como loT y computacién en la nube,
automatizar la monitorizacion de trampas cromaticas adhesivas y la deteccién tempranay
cuantificacién de la incidencia de plagas de insectos, tomando como modelo el cultivo de la
faba en Asturias, con el objetivo de aportar un avance tecnoldgico significativo sobre el estado
del arte actual.

En base a este objetivo principal, se han identificado

Analisis y deteccién de plagas: Analisis de la problematica relacionada con la deteccidén automatica
de insectos en tramypas adhesivas y la cuantificacion de la incidencia de plagas, abordando la
aplicacion de técnicas de vision artificial para la deteccidn de insectos, el seguimiento en tiempo real
del estado de las trampas mediante dispositivos |oT y otros aspectos del disefio de una solucion
completa de gestion de plagas.

Prototipo de trampa inteligente: Estudio de soluciones para la monitorizacién de trampas adhesivas
y diseno del prototipo de trampa inteligente, combinando la trampa convencional con un dispositivo
de captura de datos, basado en las premisas de desarrollo sostenible, minimo impacto ambiental,
autonomia energética, conectividad inaldmbrica, minimo tamano, misma efectividad que la trampa
convencional y 6ptima calidad de imagen para la deteccion de insectos con técnicas de vision artificial.

Investigacion de técnicas y herramientas de vision artificial: Investigacion y experimentacion para
la aplicacion de vision artificial en la creacion de nuevas técnicas y herramientas de detecciony
cuantificacion de plagas de insectos, buscando una solucién genérica desde el punto de vista de las
plagas de insectos objetivo y robusta frente a condiciones adversas del entorno real.

Validacion: Validaciéon del prototipo de trampa inteligente basada en vision artificial, creando para
este propodsito un demostrador y definiendo unos escenarios de validacion, tanto desde el punto de
vista tecnoldgico como agronémico, que permitan validar los aspectos clave de la solucion propuesta
en un entorno real.

Centro Publico de Investigacion SERIDA :  Centro Tecnolégico IDONIAL

Aportara su amplio conocimiento sobre identificacion de Cuenta con una amplia experiencia en el campo de la agricultu-
patégenos, técnicas de cultivo de la faba, analisis del rendi- ra de precision sensodrica y la implementacion de tecnologias de
miento de las plantaciones y los cuidados necesarios para : la industria 4.0. Su experiencia sera critica para el disefo y
garantizar su salud. También pone a disposicion del proyecto construccion de los prototipos de trampas inteligentes y su

sus invernaderos y extensas areas de cultivo de faba, permitien- : integracion en el demostrador final, junto a las técnicas de vision
do la distribucion de las trampas por toda la extension de sus artificial. Para este fin, se utilizara el avanzado equipamiento
instalaciones, lo que permitira obtener las imagenes necesarias i conocido como AsDIH "Demostrador de tecnologias de la

para el desarrollo de los algoritmos de deteccidn y cuantifica- industria 4.0 para agricultura de precision sensorica", que brinda
cion que estableceran el grado de incidencia de las plagas. un entorno éptimo para llevar a cabo desarrollos de este tipo.
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